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Автоматическая система контроля приготовления и раздачи кормов, содержащая протяжённую по форме кормушку, устройство раздачи корма в виде конусообразного по форме бункера со смесителем и с, управляющей дозированным высыпанием корма из бункера, запирающей заслонкой, а также взвешивающую платформу, ОТЛИЧАЮЩАЯСЯ тем, что в состав системы дополнительно введены микропроцессорное устройство управления, управляемый от регулируемого привода конвейер периодического пошагового перемещения корма вдоль кормушки, бункер дополнительного оснащён управляемыми от приводов дозирующими устройствами для каждого вида сухого или жидкого компонента корма, рабочее пространство перед кормушкой разделено на равные прямоугольные в плане открытые сверху боксы для животных, каждый из которых дополнительно оснащён управляемой от привода перемещаемой вдоль кормушки ограничительной перегородкой и датчиком веса, внутри каждого бокса со стороны конвейера размещены сдвигающие корм с конвейера в кормушку управляемые от приводов гидроцилиндры с выдвижными штоками, к консольным концам которых прикреплены вертикально ориентированные прямоугольные по форме сдвигающие корм наконечники, ширина которых равна ширине бокса, при этом распределение жидких компонентов корма осуществляется под давлением по спирали сверху вниз вдоль всей внутренней конусной поверхности бункера подающей трубы через равномерно по длине расположенные выходные отверстия, выходы датчиков веса подключены ко входу микропроцессорного устройства управления, выход которого связан со входом привода пошагового перемещения конвейера с кормом, входами приводов выдвижения штоков гидроцилиндров для перемещения корма с конвейера в кормушку, входами приводов запирания перегородок боксов и входами приводов дозированного отпуска сухих и жидких компонентов корма в бункер.

